
癒しのロボット．．．？ 

1年14組25番鈴木 

1年14組番高木 



使い方 

1. 自分の足（太もも）にロボットを設置しプログ 
   ラムを起動するとアームが閉じ、セットされる。 
 
2. タッチセンサーを押すとマッサージが開始さ 
  れる。 
 
3. 終了時はもう一度タッチセンサーを押し、電源 
  をＯＦＦにする。 
    



工夫した点 

・ ロボットの内側に支えとなる棒を取り付け 

  Ｆｉｔ感UP！ 

 

 

 

・ ストッパーをつけることでアームが開きすぎ 

   ないようにした。 

 


